
 

Basisprütung lineare Algebra Winter zu
MichaelBaumgartner

a Sieht man direkt könnte man aber auch
mittels Vektorprodukt berechnen
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b 1 Ähnlich zur Winter 2016 Prüfungsaufgaben 1
bilden wir einfach die Orthonormalbasis von
A und berechnen R mit Hilfe von Gauss Jordan
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c Haben in b gerade gezeigt dass alle juhu
Vektoren f KEIN orthonormal zueinander tation an der

Prüfungstehen D sie sind linear unabhängig ausreicht
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